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fitovani
neboli aproximace funkci

metoda, ktera je vhodna tehdy, pokud vime,
ze prubéh merené veliciny by mel
splnovat nejaky fyzikalni zakon (analyticky
popsatelny)



fitovani

predpoklady:
* je znam (analyticky popsatelny) oCekavany
prubéh zavislostsi

* mérena data jsou zatizena pouze
nahodnymi chybami

* dat je vyrazne vice, nez kolik ma uloha
stupriu volnosti — tj. parametru hledaného
funkéniho prubéhu

* data jsou bez hrubych chyb



fitovani

vypocet funkcnich hodnot, ktere jsou
v nejakem smyslu nejblizsi namerenym
hodnotam



Metoda nejmensich Ctvercu



Fitovaci metody

1) linearni pripad
y =P * sin(x)

2) nelinearni pripad
y = sin(P*x)

Nejde tedy o linearitu v promeénng, ale o
linearitu v hledanych parametrech.



matematika v pozadi

* linearni pripad
y=a+ bx +cx2+dxs
* primy vypocet
* nelinearni pripad
a) funkce jedné promennée
y = a sin(bx + c)
* Levenberg—Marquardtova metoda

a) funkce vice promeénnych
y = sin(a((x-b)2 + (y-¢)2))/((x-b)2 + (y-c)?)
* simplexova metoda (Nelder-Meadova)



priklady



